Comment optimiser le fonctionnement d'un systéme automatisé ?

Clhels al'me sollutien technigue et modliication ¢'um programiine

Comiment cimiliorer I forciahnament } Mon avis - Donne ton avis en rédigeant une phrase :

pour sécuriser le passage des voitures ?

1. Al'aide du document ressources « Le fonctionnement des capteurs », choisissez le capteur le plus adap-

té a la détection des voitures sous la barriére. Justifiez votre choix.

2. Complétez la maquette numérique de la barriere de parking (maquette_barriére.sldasm) en position-

nant le capteur choisi grace a la bibliotheque de capteurs disponible dans le dossier groupes de la classe.

3. Al'aide du tableau des entrées/sorties, cablez le capteur choisi pour détecter les voitures avec le Picaxe-
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4. Installer le capteur choisi sur la maquette puis cablez les composants avec le microcontréleur en respec-

tant les consignes du professeur.

5. Modifiez le programme du microcontréleur pour intégrer le capteur choisi.
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6. Testez les solutions que vous avez proposées puis appelez le professeur pour valider I’ensemble de votre
travail.



