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1-Observation du fonctionnement 
L’objet technique étudié est une maquette de robot tondeuse. 
Lancer le fonctionnement de la maquette. Décrire ci-dessous le fonctionnement observé : 

Le robot est à l’arrêt ; vous lancez son fonctionnement pour tondre la pelouse, il se déplace en marche avant avec la lame de coupe en fonctionnement. Lorsqu’il arrive à la limite de la zone à tondre, le robot recule puis change de direction et repart.
2-Analyse fonctionnelle
Compléter ci-dessous le schéma fonctionnel de la maquette du  portail automatique  en utilisant les propositions suivantes: (ressources: didapage maquette systèmes automatiques, observation du fonctionnement)
roues / alimenter en énergie / capteur à contact gauche/ lame de coupe /  détecter la limite de la  zone à tondre
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3-Que se passe –t-il quand le robot arrive à la limite de la zone à tondre?


Compléter la fiche avec les vignettes  à découper des composants et coller-les à l’endroit qui convient pour mettre en évidence le flux d’information et le flux des matières et d’énergie au sein du système automatisé en fonctionnement








Le robot a reculé, ….





Le robot se déplace et tond la pelouse, il arrive à la limite de la zone à tondre








Un ordre de commande est envoyé
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L’action s’exécute:


 le robot recule
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