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	Capteur
	Fonctionnement
	Tension maximum 
	
	Type de pile
	Tension délivrée

	Module Micro rupteurs
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	Le module micro rupteurs est constitué par deux contacteurs indépendants (boutons poussoirs fugitifs) actionnés chacun par un levier. Le contact est fermé lorsque le levier est actionné à la rencontre d’un obstacle.
	24 Volts
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Pile LR6 (AA)
	1.5 Volts

	Module de détection de marquage au sol
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	Ce module est équipé de 3 capteurs indépendants destinés à détecter un marquage sombre tracé au sol. Le photo-transistor associé à chaque LED détecte ou non le rayonnement infrarouge émis par celle-ci, en fonction de la présence ou non du marquage au sol.

Note : la largeur du marquage au sol doit être proche de 15 mm pour un bon fonctionnement.
	6 Volts
	
	Pile 3LR12
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	4.5 Volts

	Module à ultrason
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	Ce module est constitué d'un émetteur et d'un récepteur. L’émetteur envoie une onde ultrason qui rebondit sur un obstacle et le récepteur capte son écho.
	5 Volts
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Pile 6LF22


	9 Volts

	Télécommande (émetteur + récepteur)
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	Le récepteur infrarouge monté sur le robot permet de recevoir les ordres envoyés par la télécommande.

La télécommande est un capteur qui détecte une action manuelle sur ses touches.
	3 Volts
	
	Pile 23A
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	12 Volts


Note du constructeur : Il est vivement conseillé d’utiliser des piles du même type pour alimenter un type de capteur.

